System Monitor PSM

philippi

Bedienungsanleitung

Systemmonitor PSM
und
PBUS Komponenten

Philippi System Monitol

) i
miln

Battery Tank Energy

Main switch Setup

philippi

Software V14

Seite 1



o
3.
60
©

System Monitor PSM

Einleitung 5
1 Sicherheitshinweise 5
1.1 Haftungsausschluss 5
1.2 Garantie 6
1.3 CE-Zeichen 6
2 Lieferumfang 6
2.1 Systemmonitor PSM 6
2.2 Batteriemanagement Shunt SHC /SHL 6
2.3 Tankinterface CMT 6
2.4 AC-Interface CMW 6
3 Technische Daten 7
3.1 Systemmonitor PSM 7
3.2 Batteriemanagement Shunt SHC 7
3.3 Interface CMT / CMW 7
4. Installation 7
4.1 Erforderliche Ausristung 7
4.2 Einbau und Anschluss PSM 7
4.3 Systemaufbau PBUS 8
4.4 Einbau und Anschluss SHC 9
4.5 Einbau und Anschluss CMT 10
4.6 Einbau und Anschluss CMW 11
4.7 Einbau und Anschluss FBC 13
4.8 Einbau und Anschluss EM-box 13
5 Schnelle Inbetriebnahme des PSM 14
5.1 Passwortschutz (PIN) des Men( Setup 14
5.2 Erkennung aller am PBUS angeschlossenen Gerate 14
5.3 Einstellung der Betriebsparameter 15
6 Setup des PSM 15
6.1 Einstellungen ,,Display” 16
6.1.1 Sprache 16
6.1.2 Anzeige aus 16
6.1.3 Helligkeit im Betrieb 16
6.1.4 Helligkeit im Standby 16
6.1.5 Startseite 16
6.1.6 Adresse PSM 16
6.1.7 Touchscreen kalibrieren 17
6.1.8 PIN dndern 17
6.2 Spezielle Einstellungen 17
6.2.1 Angemeldete Gerate anzeigen 17
6.2.2 Angeschlossene Gerate ermitteln 18
6.2.3 Gerateadressen erneuern 18
6.2.4 Protokollieren 18
6.2.5 Intervall 18
6.2.6 EM-box Reset 18
6.2.7 EM-box Firmware - Update 18

Software V14 Seite 2



hilippi
System Monitor PSM p pp

6.3 Setup Batterie 19
6.3.1 Bezeichnung 19
6.3.2 Identifikation 19
6.3.3 Batterie Nennkapazitat 20
6.3.4 Nennspannung 20
6.3.5 Alarmkapazitat 20
6.3.6 Batterietype 20
6.3.7 Generator Ein 20
6.3.8 Generator Aus 20
6.3.9 Ah Wirkungsgrad (CEF) 20
6.3.10 Peukert Exponent 21
6.3.11 Zyklentiefe 21
6.3.12 Anzahl Zyklen 21
6.3.13 Tiefentladungen 21
6.3.14 Reset der Zahler fir Ladezyklen, Anzahl Tiefentladungen und mittlere
Entladetiefe 21
6.3.15 Mittlere Entladetiefe 22
6.3.16 AlarmU (nur bei einfacher Spannungsmessung, 2te Batterie) 22
6.4 Setup Tank 22
6.4.1 Bezeichnung 23
6.4.2 Standort 23
6.4.3 Identifikation 23
6.4.4 Sensortyp 23
6.4.4.1 Freie Einstellung R (indiv. R) 24
6.4.4.2 UTV 40 / UTV 80 24
6.4.5 Volumen [1-9999I] 25
6.4.6 Kompensation [20-80%] 25
6.4.7 Alarmdauer 26
6.4.8 Alarmschwelle [0-100%] 26
6.5 Setup Energie 26
6.5.1 Setup Shunt SHL 27
6.5.1.1 Bezeichnung 27
6.5.1.2 Identifikation 27
6.5.1.3 Reset Kapazitatzahler 27
6.5.2 Setup Ladegerat ALC 27
6.5.2.1 Identifikation 28
6.5.2.2 Limit 28
6.5.2.3 Silent Mode (sleep) 28
6.5.2.4 Ausgang 1,2,3 28
6.5.2.5 Individuelle Kennlinie 29
6.6 Setup Hauptschalter 29
6.6.1 Bezeichnung 29
6.6.2 Identifikation 30
6.6.3 PIN-Abfrage 30
6.6.4 Position 30
6.6.5 Uberwachung U (nur FBC) 30

Software V14 Seite 3



hilippi
System Monitor PSM p pp

6.6.6 Anzeige Spannung (nur FBC) 30
6.7 Setup AC (CMW / LAU) 30
6.7.1 Konfiguration 31
6.7.2 Identifikation 31
6.7.3 Prioritaten (nur LAU) 31
6.7.4 Schaltschwellen (nur LAU) 31
6.7.5 Ausgrenzung (nur LAU) 31
6.7.6 Hysterese (nur LAU) 31
6.7.7 Bezeichnung 32
6.8 Alarmmanagement 32
7. Betrieb 33
7.0.1 Allgemeine Bedienung 33
7.1 Untermenu Batterie 33
7.1.1 Funktionen Batteriemanagement 35
7.1.1.1 Restzeitberechnung 35
7.1.1.2 Erkennung der Vollladung 35
7.1.1.3 Errechnung des aktuellen Ladezustandes 35
7.1.1.4 Erkennung der vorzeitigen Entladung 35
7.1.1.5 Steuerung eines externen Generators (nur Ausfihrung PSM-G) 36

7.2 UnterMenii Tank 37
7.2.1 Funktionen Tanks 37
7.2.2 Stromsparmodus am CMT 37
7.2.3 Fehlersuche Tankgeber 37
7.3 UnterMeni Energie 38
7.3.1 Funktionen Energie 38
7.3.1.1 Ladegerat ALC 39
7.4 UnterMenii Hauptschalter 39
7.4.1 Funktionen Hauptschalter 39
7.5 UnterMenl AC 40
7.6 Alarmliste 40
8. Software Update 41
9. Revisionsverzeichnis 42

Software V14 Seite 4



hilippi
System Monitor PSM p pp

Einleitung

Der System Monitor PSM dient zur Uberwachung und Steuerung aller philippi PBUS
kompatiblen Komponenten und dient als zentrale Anzeige- und Bedienoberflache.
Uber den System Monitor PSM wird die elektrische Anlage iiberwacht, gesteuert und
verwaltet. Es kbnnen mehrere System Monitore PSM nebeneinander montiert werden
um die verschiedenen Informationen wie Tanks, Batterien, Strombilanz oder AC-Netz
gleichzeitig darzustellen. Alternativ kdnnen mehrere System Monitore PSM an
verschiedenen Orten an Bord installiert werden um die gewlinschten Informationen
unabhangig voneinander abfragen zu kdnnen.

Mit dem System-Monitor PSM als Zentrale kdnnen Sie das elektrische Bordsystem
Stiick fur Stick von der kleinsten Ausbaustufe z. B. mit nur einem Shunt SHC als
Batteriemonitor bis hin zur Funktion als multifunktionelle Anzeige oder Bedienpanel in
einem digital geschalteten CAN-Bus System ausbauen.

1 Sicherheitshinweise

Es darf keine Verdnderung am Gerat vorgenommen werden, sonst erlischt das CE -
Zeichen

Der Anschluss des PSM darf nur von Elektrofachkréften vorgenommen werden.
Vor dem Anschluss des PSM sind die Batteriezuleitungen abzuklemmen.

Auf die richtige Polung der Batterien achten!

Die Zuleitung der Stromversorgung des Shunt muss abgesichert werden.

Die vorliegende Montage und Gebrauchsanweisung ist Bestandteil der

Komponentenlieferung. Sie muss - wichtig fir spatere Wartungsarbeiten - gut
aufbewahrt und an eventuelle Folgebesitzer des Messgerates weitergegeben werden.

1.1 Haftungsausschluss

Sowohl die Einhaltung der Betriebsanweisung, als auch die Bedingungen und
Methoden bei Installation, Betrieb, Verwendung und Wartung des PSM kdénnen von
philippi elektrische systeme nicht tiberwacht werden. Daher ibernehmen wir keinerlei
Verantwortung und Haftung fiir Verluste, Schaden oder Kosten, die sich aus
fehlerhafter Installation und unsachgemafen Betrieb entstehen.
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1.2 Garantie

Wir leisten aufgrund unserer "Allgemeinen Geschéftsbedingungen - Absatz 7"
Garantie fir die gelieferten Gerate. Diese Geschaftsbedingungen sind Grundlage aller
Verkaufs- und Lieferangebote, sie sind in unseren Katalogen abgedruckt und allen
Angeboten und Auftragsbestatigungen beigefigt.

1.3 CE-Zeichen

Dieses Gerét erfillt die Anforderungen der EU-Richtlinien:
2004/108/EG “Elektromagnetische Vertraglichkeit”

Die Konformitat des Gerates mit den o0.g. Richtlinien wird durch das CE-Kennzeichen
bestatigt.

2 Lieferumfang

2.1 Systemmonitor PSM

Systemmonitor PSM

Bedienungsanleitung

Steckbare Klemme 3-pol. zum Anschluss der Stromversorgung
2 M12 Abschlusswiderstande (male/female)

2.2 Batteriemanagement Shunt SHC /SHL

Batteriemanagement Shunt SHC / SHL
Steckbare Klemme 4 pol.
Sicherungshalter ASH1 mit Sicherung FSS 1A

2.3 Tankinterface CMT

Tankinterface CMT, M12 T-Kabel PBUS
Steckbare Klemme 10 pol.

2.4 AC-Interface CMW

AC-interface CMW, M12 T-Kabel PBUS
Steckbare Klemme 5 pol. Inkl. 1m Kabel zu ACW3
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3 Technische Daten

3.1 Systemmonitor PSM

Versorgungsspannung DC 8-60 V

Versorgungsstromaufnahme 100 mA @ 12 V bei Betrieb mit Beleuchtung 100%.
5 mA @ 12 V bei Stand-by bei Beleuchtung 0%.

Abmessungen: 105 x 105 x 40 mm

Einbauausschnitt: 85 x 85 mm

3.2 Batteriemanagement Shunt SHC / SHL

Versorgungsspannung DC 8-60 V
Stromaufnahme 5mA@12V,3mA @ 24V

3.3 Interface CMT / CMW

Versorgungsspannung DC 8-32V
Stromaufnahme 5mA@ 12V

4. Installation

4.1 Erforderliche Ausriistung

Zur Installation des PSM werden folgende Teile bendtigt:
» 2 Abschlusswiderstande CBT bzw. M12 (im Lieferumfang des PSM enthalten)
» 1 Netzwerkkabel 5m M12 oder CAT5 8adrig fiir die Verbindung von dem
Systemmonitor PSM zu einer weiteren Komponente, z. B. Shunt SHC, Tankinterface
CMT (im Lieferumfang des PSM enthalten).

Fur jede weitere Komponente wird je ein weiteres Netzwerkkabel M12
(NMEA2000) oder CAT5 8adrig bendétigt.

4.2 Einbau und Anschluss PSM

Montieren Sie den Systemmonitor PSM an einer geschitzten, trockenen und gut
sichtbaren Stelle, damit er jederzeit abgelesen werden kann. Der notwendige
Einbauausschnitt betragt 85x85 mm, die erforderliche Mindesttiefe betragt 50 mm.

Ab Modelljahr 2014 besitzt der PSM eine zusétzliche M12-Netzwerksteckdose zum
Anschluss der wasserdichten M12-Netzwerkleitungen (NMEA 2000) alternativ zu den
RJ45 CATS5 Kabeln. Wir empfehlen den Einsatz der M12 Verkabelung.
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4.3 Systemaufbau PBUS
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Alle am PBUS angeschlossenen Komponenten werden durch PBUS Netzwerkkabel
M12 (NMEA2000) oder friher (vor Mitte 2013) mit RJ45 (Computer-Netzwerk)
miteinander verbunden. Die Reihenfolge der einzelnen Komponenten spielt keine

Rolle.
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An den Endpunkten muss jeweils ein Abschlusswiderstand eingesteckt werden. Ohne
die beiden Abschlusswiderstéande ist der PBUS nicht funktionsfahig!

Eine Ubersicht tiber die Anschlussméglichkeiten erhalten Sie als PDF auf unserer
Homepage bei den PBUS-Komponenten.
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4.4 Einbau und Anschluss SHC

Montieren Sie den Shunt SHC an einer geschiitzten, trockenen Stelle so nahe wie
mdglich an der Batterie. Der Shunt muss in den MINUS-Pfad der Batterie
angeschlossen werden.

Nachfolgende Grafik zeigt den prinzipiellen Aufbau einer Batterieanlage mit
3 Batteriegruppen unter Verwendung von 2 Shunts SHC zur vollstandigen
Uberwachung der Batterieanlage.
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Am Shunt SHC sind folgende Anschlussmaéglichkeiten vorhanden:

Batterie + Uber Sicherung (1A) zur Messung der Batteriespannung und Strom-
versorgung der Elektronik. Diese Leitung ist zur Funktion des Shunts zwingend
notwendig und sollte nur im Winterlager getrennt werden um eine liickenlose
Erfassung der Batteriekapazitat zu ermdglichen.

Temperaturfuhler (optional) zur Erfassung der Batterietemperatur. Der
Temperatursensor sollte auRen am Geh&duse der Batterie fixiert werden.
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Optionaler Anschluss einer Spannungsmessung einer zweiten Batteriegruppe (Starter-
Batterie) oder Teilspannung einer 24V bzw. 48V Batteriegruppe zur Uberwachung des
gleichmaRigen Ladezustandes von in Reihe geschalteten Batteriegruppen.

.J .' .' + Batterie AUX

A
e PBUS .J- PBUS

Am dem griinen 4 pol. Steckverbinder wird wie folgt angeschlossen:

1: T-: Masse Temperaturfihler (blaue Litze)

2: T+: Plus Temperaturfuhler (schwarze Litze)

3: +2: Spannung zweite Batteriegruppe oder Teilspannung einer 24V / 48V Batterie
4: +1: Batterie Messleitung und gleichzeitig Stromversorgung fiir Shunt

4.5 Einbau und Anschluss CMT

Montieren Sie das Tankinterface CMT an einer geschiitzten, trockenen Stelle und
schlieRen Sie die DC-Versorgung Uber eine Sicherung 1A und bis zu vier Tankgeber
gemanR Schema an. Die Tankgeber kénnen auch in gemischter Form (TGx und
UTV....) angeschlossen werden. Es gilt jeweils das Tankgeber spezifische
Anschlussschema.

Ab dem Modelljahr 2013 kann an der Klemme U1 eine Spannungsmessung fir eine
Batterie angeschlossen werden, deren Spannung dann im Batterie-MenU erscheint
sobald eine Spannung an der Klemme anliegt.

Achtung: Durchflusssensoren DFS kénnen nur an den Anschliissen T1 und T2
vorgenommen werden. An T3 und T4 steht diese Funktionalitat nicht zur Verfigung.
Fur die Messung von Tanksensoren mit einem Stromsignal z.B. UTA (4..20mA) ist eine
Hardwaremodifikation erforderlich (124 Ohm vom Sensoreingang (Tx) gegen Minus).
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4.6 Einbau und Anschluss CMW
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Beachten Sie die giiltigen Vorschriften zur Installation von Niederspannungsanlagen
und beauftragen Sie einen Fachmann zur Installation!

Montieren Sie das Interface CMW an einer geschutzten, trockenen Stelle und

schlieBen Sie die DC-Versorgung uber eine Sicherung 1A und den Messwandler ACW

gemanl Schema an.

Zur Anzeige der jeweils aktuell aktiven Quelle werden je Quelle ein

Netzspannungsrelais oder ein potentialfreier Kontakt des Umschalter benétigt, der die
aktive Quelle an den Messwandler ACW meldet.
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Vorsicht Netzspannung !
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4.7 Einbau und Anschluss FBC

Montieren Sie den fernsteuerbaren Batterie-Hauptschalter FBC an einer geschitzten,
trockenen Stelle und schlieRen Sie gemafl Schema an.

| -

- f’/%thw ofF PBUS
L | | :
Fernsteuerung O O A

Ladeein- _/ l

richtungen

ll W J_/
statusLED/ N
G\_ —_
BATTERIE Verbraucher

Zur Stromversorgung des FBC muss mindestens die schwarze (braune) Steuerleitung
an Minus und der Anschlussbolzen A mit Plus 12V oder 24V verbunden werden.

Die Status-LED zeigt durch Aufblitzen die Betriebsbereitschaft im ausgeschalteten
Zustand. Im eingeschalteten Zustand leuchtet diese standig.

Uber einen Steuertaster kann der FBC unabhiangig vom PBUS geschaltet werden
(griine Steuerleitung). An der weif3en Leitung kann eine Leuchtdiode ohne
Vorwiderstand zur Anzeige des Zustandes angeschlossen werden.

Mittels den Tasten OFF/ON auf der Oberseite am Relais kann der Hauptschalter direkt
mechanisch (not)betéatigt werden. Aus technischen Griinden kann die manuelle
Betéatigung von der Elektronik nicht erkannt und riickgemeldet werden. Daher ist
nachfolgend eine elektrische Betatigung per PBUS oder Steuertaster notwendig um die
Anzeige zu synchronisieren.

4.8 Einbau und Anschluss EM-box

Installieren Sie die EM-box gemaR der EM-box Anleitung und binden diese tber die
Busleitungen in den PBUS ein. Nach erfolgter Anmeldung stehen die UnterMenis
Batterie, Energie und Hauptschalter zur Verfigung. Die Konfiguration erfolgt analog zu
den Einzelgeraten. Es stehen somit drei Batterieshunts, 10 Energiequellen/senken und
drei Hauptschalter zur Verfiigung.
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5 Schnelle Inbetriebnahme des PSM

Bei der Erstinbetriebnahme ist es notwendig, alle an den PBUS angeschlossenen
Komponenten angeschlossen und eingeschaltet zu haben, damit der Systemmonitor
PSM alle Gerate erkennen kann, um diese in die interne Gerateliste aufzunehmen.

5.1 Passwortschutz (PIN) des Ment Setup

Bitte wahlen Sie im Hauptmeni den Punkt EINSTELLUNGEN aus. AnschlieRend
erscheint die Abfrage des PIN, welches im Auslieferungszustand ,1234" ist. Nach
erfolgter Eingabe mit anschlieBender Bestatigung OK gelangen Sie in das
EINSTELLUNGEN - Menu. Dort wéhlen Sie den Punkt Anzeige aus.

mmm mmmwzwmwvm‘wwnvww@gmﬁmﬂﬂgﬂ"\W@@gﬂmmwmwwmwmw
< PIN i Version: 14F

TP P o

\ \ i 4
‘ ‘ [ Angemeldete | Protokollieren
l'aIR ' | 1234 | 0K ‘ Geradte Aus
. P R

\ Gerate ‘ Intervall

I EM-box Reset

‘ \
Lt ‘fh i | 0 i anmelden 30 s
0 i | 2 3 iq ‘ P A T

i ! !‘ | ‘ Gerateadressen |
) \ g pr—— erneuern w

Ll ‘ L i et (I A——————————-—— -
[}l'e I 8 9 ’ ﬂ Nﬂ EM-box
A — e || Frmware update

5.2 Erkennung aller am PBUS angeschlossenen Gerate

Im EINSTELLUNGEN — Menu auf Seite 2 wahlen Sie den Punkt ,Angeschlossene
Gerate ermitteln”

Nach erfolgtem Scan werden alle erkannten Gerate aufgelistet. Zu diesem Zeitpunkt
hinzugekommene Gerate werden automatisch hinzugefiigt. Sind zwischenzeitlich
Gerate weggefallen oder nicht betriebsbereit, werden diese automatisch aus der
Gerateliste entfernt.

ACHTUNG: Die Funktion ist nur aktiv, wenn der Syste ~ m-Monitor die PSM
Adresse ,,0“ besitzt!
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f Connect devic

CMT V005, SN#999, ID=4
CMT V005, SN#999, ID=5
CMT V005, SN#999, ID=6
CMT V005, SN#999, ID=7

SHC 300 V016, SN#11, ID=0

1. EM-box -2 HW=2.0 SW=236, ID=13
1. EM-box -4 HW=2.0 SW=236, ID=14
1. EM-box -8 HW=2.0 SW=236, ID=15
SHL 612 V016, SN#1125, ID=2

SHL 612 V016, SN#1122, ID=3

5.3 Einstellung der Betriebsparameter

Nach dem alle Gerate erkannt wurden, kénnen die individuellen Einstellungen fir die
Tanks, Batterien, ... vorgenommen werden. Siehe dazu die nachfolgenden
Erlauterungen zur den Parametern der einzelnen Komponenten im Kapitel 6.

6 Setup des PSM

‘ Setup

4 |
‘ Battery } ‘ Tank

Energy ‘ ‘ AC i

Main switch ‘ ’
Alérm Managément ‘ ‘ Dis;;lay " J

Im Setup werden alle Einstellungen fiir den PSM selbst und den angeschlossenen
Interfaces, ausgenommen von weiteren Systemmonitoren vorgenommen. Die
Einstellungen werden in den jeweiligen Interfaces lokal gespeichert und stehen
unmittelbar nach Anderung weiteren Systemmonitoren zur Verfiigung.
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6.1 Einstellungen ,Display“

‘WMWMW"‘MW TP s
< Version: 14F

it i iy
Sprache Anzeige aus

Deutsch Nein

m igkeit in Betrieb ‘eigeit in tandby ‘

20 % 0%

| tartselte ‘ PoM resse |
Hduptmenu
e PIN @ndern
kdllbneren

6.1.1 Sprache

Auswahl der Sprache.

6.1.2 Anzeige aus

Nach einer einstellbaren Zeit nach dem letzten Berlihren des Bildschirms geht der
PSM in den Standby-Modus um Energie zu sparen. Die Zeitspanne ist zwischen 20
und 250s einstellbar. Wird 0 eingestellt, geht der PSM nicht in dem Standby Modus.
6.1.3 Helligkeit im Betrieb

Die Helligkeit der Displaybeleuchtung im normalen Betrieb kann zwischen 20 und 100
% verandert werden.

6.1.4 Helligkeit im Standby

Die Helligkeit der Displaybeleuchtung im Standby kann zwischen 0 und 20 % verandert
werden.

6.1.5 Startseite

Nach dem Einschalten geht der Systemmonitor auf die eingestellte Seite. Mdgliche
Einstellungen sind das HauptMeni und die verfigbaren UnterMens.

6.1.6 Adresse PSM

Jeder am PBUS angeschlossene Systemmonitor benétigt seine eigene Adresse um
Buskonflikte zu vermeiden. Bitte vergeben Sie bei mehreren Monitoren, jedem System
Monitor eine eigene Adresse 0-15.
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WICHTIG: Ist nur ein System-Monitor PSM vorhanden muss dieser die Adresse ,,0"
besitzen, ansonsten funktioniert die Adressvergabe zu den angeschlossenen
Interfaces nicht!

6.1.7 Touchscreen kalibrieren

Reagiert die Bedienung des Touchscreens nicht korrekt kann der Touchscreen neu
kalibriert werden. Bitte folgen Sie den Anweisungen. Sollte durch Fehlbedienung bei
der Kalibrierung der Touchscreen nicht mehr bedienbar sein, kann durch langes
gedrickt halten (15 sec.) der Touchscreen auf die Werkseinstellung zurtickgesetzt
werden.

6.1.8 PIN dndern

Der Zugang zum Setup und optional das Betatigen der Batterie-Hauptschalter ist durch
einen 4 stelligen PIN geschitzt. Dieser PIN kann vom Anwender gedndert werden. Die
Werkseinstellung ist 1234. Wurde der PIN vergessen, kann durch langes Driicken auf
den Touchscreen im PIN-andern Bildschirm (15 sec.) der PIN zurlickgesetzt werden
(Werkseinstellung 1234).

6.2 Spezielle Einstellungen

Diese Funktionen dirfen nur von dem Systemintegrator vorgenommen werden, da
diese die Konfiguration des Systems léschen kann!

R 3 1305 | L —
Version: 14F

T PR rqm\wwﬂmmNHlHmmwmmmlwwmv\Mmmﬂnwvvmwmuwmwmmmmr
Angemeldete Protokollier:
Gerdte Aus
H\mN'mmmuw\nn\wunwmmw’mﬂwmmmwmr\mmmnmm‘mmmw"h i Ll

Gerate ‘ Intervall

anmelden 30s
WWgjwwﬂ'ﬁtﬁl\wﬂ'ﬂiﬂMMWMWMW“ e A
erateadressen |
‘ | EM-box Reset
erneuern
‘MWMM"W\MMMMMMWMMNWWMMMMMMMW“ ‘FMMMWMMMNMMMMMMMMW
|

EM-box

|| Frmware update

6.2.1 Angemeldete Gerdte anzeigen

Es werden alle an den PBUS angeschlossenen Gerate angezeigt, die beim letzten
LAngeschlossene Gerate ermitteln“ erkannt wurden, es wird aber kein neuer Scan
gestartet.
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6.2.2 Angeschlossene Gerate ermitteln

Es werden alle zu diesem Zeitpunkt angeschlossenen und aktiven Geréate am PBus
ermittelt. Nach erfolgtem Scan werden alle erkannten Gerate aufgelistet. Zu diesem
Zeitpunkt hinzugekommene Gerate werden automatisch hinzugefiigt. Sind
zwischenzeitlich Gerate weggefallen oder nicht betriebsbereit, werden diese
automatisch entfernt.

6.2.3 Gerateadressen erneuern

Bei Auswabhl dieser Funktion werden die vom Systemmonitor vergebenen Sub-
Adressen der angeschlossenen und aktiven PBUS Komponenten zuriickgesetzt. Dies
ist nur erforderlich, wenn neue Komponenten in das System hinzugefuigt werden, die
zuvor bereits in einem anderen System im Einsatz waren und dadurch doppelte
Gerateadressen im aktuellen System vorhanden waren. Diese Funktion darf nur in
diesem Fall angewendet werden, da dabei sich die Anzeigereihenfolge der einzelnen
Gerate &ndern kann.

6.2.4 Protokollieren

Bei eingelegter SD-Karte ist diese Funktion aktivierbar. Damit kénnen alle Me3daten
der Batterien und Energiequellen aufgezeichnet werden und spater auf einem PC
analysiert werden. Pro vorhandener Batterie und Energiequelle wird eine Datei
angelegt. Die Abspeicherung der Daten erfolgt im .CSV-Format und kann in eine
Tabellenkalkulation zur Analyse eingelesen werden.

6.2.5 Intervall

Ist die Protokollieren-Funktion aktiviert, kann die Zeitspanne zwischen zwei Log-
Eintrédgen bis maximal 200 Sekunden festgelegt werden.

6.2.6 EM-box Reset

Ein Software-Reset der am PBUS angeschlossenen EM-box(en) wird durchgefiihrt.
Die erfolgreiche Durchfiihrung wird mit 2 Summertdnen quittiert.

6.2.7 EM-box Firmware - Update

Bei eingelegter SD-Karte ist diese Funktion aktiviert.

Es darf immer nur eine EM-box am PBUS angeschlossen sein um das Update
durchzufuhren.

Der PSM pruft ob eine Firmware-Datei mit der Endung *.aes auf der SD-Karte
vorhanden ist. Wenn ja, startet nach Aufruf umgehend die Updateprozedur.
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6.3 Setup Batterie

Zur ordnungsgemafen Funktion ist es notwendig, die Parameter an die vorhandene
Batterieanlage anzupassen. Fir jeden angeschlossenen Shunt steht ein Setup zur
Verfligung.

‘ il | Einstellungen Batterien

‘WWMMWMMMW‘ "
Batterie 1 ‘ Batterie 14

Service | Starter

Batterie 15 Batterie 16 ‘

Service Nicht aktiv

|

Nach der Wahl des entsprechenden Gerates erscheint der erste Bildschirm (linkes
Bild).

rmmlmmmm MMMMMW"‘MM
Batterie 1 (1/2) < Batterie 1 (2/2)

. m il A
"Bezeichnung [ SHC 300 V016 i CEF ‘ Ladezylen

Service | ‘ SN# 00011 ‘

‘ rennkapazitﬁt enerator Ein ‘ Peukert Faktor ‘ |eentaungen
‘ 100 Ah 0% 1,27

\ Nnnspannung Generator Aus \ yentlee
‘ 100 % %
' Batterietyp ‘
GEL |

6.3.1 Bezeichnung

Dieser Name wird in dem Batteriesymbol der Anzeige angezeigt und dient der
leichteren Zuordnung.

6.3.2 Identifikation

Es wird die Type der Hardware (z.B Shunt SHC312) angezeigt, deren Softwarestand
(V002) und die Seriennummer des Gerates.
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6.3.3 Batterie Nennkapazitat

Die Nennkapazitat der Batterie (1-9999Ah) wird hier eingestellt. Um eine sinnvolle
Genauigkeit der Restzeit-Funktion sowie der prozentualen Ladungsanzeige zu
erhalten, muss die Kapazitat der installierten Batterie eingestellt werden.

Beachten Sie bitte, dass die Kapazitéat der Batterie nur eingestellt werden sollte, wenn
die Batterien 100% aufgeladen sind, da bei diesem Vorgang die Kapazitatsanzeige auf
100% und alle internen Z&hler auf 0 gestellt werden.

War die Batterie zu diesem Zeitpunkt nicht vollgeladen, ist dies zwingend erforderlich
um die Anzeige mit dem Batterieladezustand zu synchronisieren.

6.3.4 Nennspannung

Bitte stellen Sie die Nennspannung [12, 24, 36, 48V] der Batteriegruppe ein damit die
Kapazitatsberechnungen ordnungsgemar erfolgen kdnnen.

6.3.5 Alarmkapazitit

Der Systemmonitor erzeugt einen Alarm (Batterie erscheint rot), wenn die Batterie die
eingestellte Kapazitatsschwelle unterschreitet.

Der Alarm fiir die Alarmkapazitat ist auf 50% voreingestellt. Fiir eine durchschnittliche
Anwendung ist dieser Wert normalerweise in Ordnung; der Alarm kann jedoch
entsprechend den Anforderungen der Applikation eingestellt werden.

6.3.6 Batterietype

Zur optimalen Anpassung des Ladeprogramms einer EM-Box wird die verwendete
Batterieart [GEL, NASS, AGM, INDIV] eingegeben.

6.3.7 Generator Ein

Kapazitatsschwelle fiir Generatorstart am PSM-G oder an einem externen Relaismodul
(optional)

6.3.8 Generator Aus

Kapazitatsschwelle fiir Generatorstopp am PSM-G oder an einem externen
Relaismodul (optional)

6.3.9 Ah Wirkungsgrad (CEF)

Jede Batterie hat einen Ah Wirkungsgrad. Das bedeutet, dass mehr Amperestunden in
die Batterie eingeladen werden miissen als entnommen werden kdnnen. Die
Wirkungsgrade von Blei-Batterien liegen zwischen 80% und 95%. Verschlechtert sich
der CEF wéahrend des Betriebes unter 70%, so bedeutet dies grundsatzlich, dass die
Batterie das Ende ihrer Lebensdauer erreicht hat und erneuert werden muss. Die
werksseitige Voreinstellung ist 95%. Der CEF wird automatisch im Betrieb mittels einer
gleitenden Mittelwertbildung tber die 4 letzten Zyklen angepasst.
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6.3.10 Peukert Exponent

Die Kapazitat von Bleibatterien wird Ublicherweise fir eine 20-Stunden-Entladung
angegeben. Das bedeutet beispielsweise, dass eine 100-Ampérestunden-Batterie 20
Stunden lang 5 Ampere liefern kann, bevor die Batterie leer ist. Ist der Entladestrom
hoher, beispielsweise 10 Ampere, so ist die Batterie nicht in der Lage, die vollen 100
Amperestunden zu liefern. In diesem Fall ist sinkt die Batteriespannung unter die
untere Grenze von 10,8 V bei 12V -Batterien, bevor die Batterie ihre Nennkapazitat
geliefert hat.

Dieser Zusammenhang lasst sich mathematisch mit der Peukert-Gleichung erfassen.
Bei der Restzeitfunktion wird diese Gleichung verwendet, um die Restzeit bei hohen
Entladeraten anzupassen. Unter normalen Umstanden braucht der Peukert-Exponent
nicht verandert werden.

Ublicherweise wird, sofern keine abweichenden Werte vorliegen der Peukert-
Exponent auf 1,27 eingestellt.

6.3.11 Zyklentiefe

Die Zyklentiefe gibt an um welchen %-Wert eine Batterie entladen und geladen werden
muss damit ein Ladezyklus gezéahlt wird. Flr Starter-Batterien sollte ein Wert zwischen
10-20% und fir GEL-Batterien kann bis zu 50% eingestellt werden. Der Wert
reprasentiert die Zyklenfestigkeit der Batterie, d.h. wie stark kann die Batterie entladen
werden, ohne die Lebensdauer zu mindern.

6.3.12 Anzahl Zyklen

Ein Zyklus wird gezahlt, wenn die Batterie um die Kapazitat, die in der Zyklentiefe
(6.3.11) eingestellt ist, entladen und anschlieRend wieder aufgeladen wurde.

Mit der Anzahl der Zyklen sind sie in der Lage, die Lebensdauer lhrer Batterie
einzuschétzen. Standard Starter-Batterien besitzen eine Lebensdauer von 30-50
Zyklen, wahrend hingegen bei Zyklen-Batterien mit einer Lebensdauer von bis zu 300
Zyklen zu rechnen ist, wenn ein modernes Ladegerat verwendet wird. Diese Werte
sind nur bei ordnungsgemaRer Pflege zu erreichen und verschlechtern sich rapide bei
Fehlbehandlung.

6.3.13 Tiefentladungen

Jede vollstandige Entladung bis zur Spannungsuntergrenze (ca. 11V) wird als eine
Tiefentladung gewertet. Tiefentladungen sollten unbedingt vermieden werden, da sie
die Batterie schadigen und bei meisten Batterietypen ein vorzeitiger Kapazitatsverlust
und Senkung der Lebensdauer zu erwarten ist. Sollte dennoch eine Tiefentladung
eintreten, so muss die Batterie umgehend wieder aufgeladen werden, um eine weitere
Schédigung zu vermeiden.

6.3.14 Reset der Zahler fiir Ladezyklen, Anzahl Tiefentladungen und
mittlere Entladetiefe

Wird ein neuer Batteriesatz eingesetzt, so miissen die Anzahl der Zyklen und die
Anzahl der Tiefentladungen auf Null gesetzt werden. Dazu muss auf die jeweilige
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Taste gedruckt werden und nach erfolgter PIN Eingabe (PIN Default 1234) wird der
Zahler Reset durchgefihrt.

6.3.15 Mittlere Entladetiefe

Die mittlere Entladetiefe gibt an auf welchen Restkapazitatswert die Batteriegruppe in
den vergangen 10 Zyklen durchschnittlich entladen wurde. Daraus lasst die
Zyklenbeanspruchung der Batterie ablesen und ein Riickschluss auf die
Batterielebensdauer ableiten.

6.3.16 AlarmU (nur bei einfacher Spannungsmessung, 2te Batterie)

Liegt am Shunt SHC an der Klemme flr die 2te Batteriespannung eine Spannung >1V
an so wird dies als eine weitere Batterie gemeldet. Fir diese Spannungsiberwachung
/ Batterie kann eine Alarmschwelle (Alarm U) definiert werden.

o Enstelangen.
< Ratterie 2
e ﬁ'
Bezeichnung SHC 300 U2 V016
Starter SN# 00011

B A
| Alarm U ‘

T pre——

e

Die Voreinstellung fiir die Alarmschwelle betragt 11,5 Volt und die Alarmauslésung ist
zeitlich verzogert. Wird die Batterie stark belastet, so kann der Spannungsalarm etwas
niedriger eingestellt werden, beispielsweise auf 10,8 Volt. Werden Batteriegruppen mit
héheren Nennspannungen (z.B. 24 V) angeschlossen, so mussen die Schwellen
entsprechend angepasst werden.

6.4 Setup Tank

Fur jeden angeschlossenen Tankgeber steht ein Setup mit folgenden Einstellungen zur
Verfligung:

Zur ordnungsgemafen Funktion ist es notwendig, die Parameter an die vorhandenen
Tanks anzupassen
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4 | Einstellungen Tank 5

Bezenm:“imung ‘ CMT V005 ‘
Wasser TG1 / SN# 00999 |

Standort Voumen ‘
Bb 100 L

Sensortyp ompensaton ‘
TGx (10-180 Q) %
arm auer armschwelle
20 %

6.4.1 Bezeichnung

Dieser Name wird unter dem Tanksymbol angezeigt und dient der leichteren
Zuordnung

6.4.2 Standort

Dieser Name wird unter dem Tanksymbol und unter der Bezeichnung angezeigt
und dient der eindeutigen Zuordnung bei mehreren gleichartigen Tanks.

6.4.3 Identifikation

Es wird die Type der Hardware (CMT) angezeigt, dessen Softwarestand (V002),
die Seriennummer des Gerates und die Klemmenbezeichnung des Sensoreinganges
(TG1).

6.4.4 Sensortyp

Folgende Tankgeber kdnnen eingestellt werden:

Nicht Aktiv Kein Sensor angeschlossen

philippi TRG 6 Stufen (6..190 Ohm)

philippi TGx TGT / TGW (10..180 Ohm)

philippi UTV/UTA 0,5..2,5V, bei UTA (4...20mA,
Hardwareanpassung am CMT notwendig!

philippi UTV40/80 0,5..2,5Vv

0..10V Hardwareanpassung am CMT notwendig!

240...33 Ohm UTR nicht mdglich!

Indiv. R freie Einstellung des Widerstandsbereiches

DFS down (Entleerung des Tanks) Durchflusssensor abwértszahlend

DFS up (Fullung durch Watermaker) Durchflusssensor  aufwartszahlend
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6.4.4.1 Freie Einstellung R (indiv. R)

f——
| Setup tank 5 (2/2)

R 100% ‘ R 50%

{ 130 O \ 50 O

’ RO0% W i |
10 O

Besitzt Ihr Geber eine Kennlinie, die nicht vorhanden ist? Dann kdnnen Sie mit dieser
Funktion die Anzeige an lhren Tankgeber anpassen!

Die Widerstandswerte (indiv R) miissen fiir 3 Fullhéhen (0%, 50%, 100%) eingegeben
werden. Achtung: bei CMT V04 oder alter (vor 2013) ist dies ist nur bei Tankgebern mit
positiver Kennline (z.B. 0..100 Ohm) mdoglich.

Zuerst missen Sie mittels eines Ohmmeters den Widerstand messen, den lhr Geber
bei leerem, halbvollem und vollem Tank hat. Diese Werte missen im Untermenu des
entsprechenden Tanks bei 0%, 50% und 100% eingegeben werden.

6.4.4.2 UTV 40 / UTV 80

Werden die Ultraschall-Tanksensoren UTV 40 oder UTV 80 eingesetzt, kbnnen
diese an den Tank angepasst werden. Dazu muss die Tanktiefe und ein
gegebenenfalls montierter Abstandsring eingestellt werden damit der Messwert korrekt
umgerechnet werden kann.

e O

< Einstellungen Tank 3 (2/2)

mmmmrmnmmwwuumwmmnmmmm‘ A E———————-—
Tanktiefe Abstandsring

70 cm 2,5 cm

mmmwmmmwwwmwm‘ ‘mem

H
\WWMM”W Wmmm’
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6.4.5 Volumen [1-9999]]

Bitte geben Sie hier das Tankvolumen des Tanks ein, damit der prozentuale
Anzeigewert in die Literanzeige umgerechnet werden kann.

Bitte bedenken Sie dabei, dass die Anzeige nichtli  tergenau sein kann, da es
sich nur um einen umgerechneten Wert handelt und es messtechnisch gar nicht
maoglich ist!

6.4.6 Kompensation [20-80%]

Bei nicht rechteckigen Tanks ist die Fullstandhéhe nicht proportional zu dem
Tankinhalt. Mittels des Kompensationswertes kann dies in der Anzeige berlcksichtigt
werden. Der Kompensationswert verandert die Tankkennline so, dass der angezeigte
Fullstand an die Geometrie des Tanks angenahert wird.

Einzugeben ist der Wert, den die Tankanzeige bei der halben Fillstandhéhe des Tanks
anzeigen soll. Nachfolgend einige Beispiele, welche Werte der Kompensationswert bei
verschiedenen Geometrien annehmen kann:

Ist die Tankgeometrie stark abweichend von den Beispielen, so kann der Korrekturwert
selbst ermittelt werden.

Der Kompensationswert ist der Tankinhalt bei halber Fillhéhe geteilt durch den
gesamten Tankinhalt multipliziert mit 100.

Tankinhalt bei halber Fullhéhe
Kompensation K = x 100
Tankinhalt gesamt

Beispiel:

Der Tank hat ein Gesamtvolumen von 150 | bei einer maximalen Fillhéhe (Tankhdhe)
von 50 cm.

Um den Kompensationswert zu ermitteln, wird der Tank nur bis zur halben Fillhéhe ( =
25 cm) aufgefillt. Rechnerisch oder durch Auslitern ergibt sich z.B. ein Wert von 65 | .

In die Formel eingesetzt, ergibt sich fur den Korrekturwert ein Wert von :

K=651/1501x 100 =43 - dieser Wert muss nun im Setup eingegeben werden.
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6.4.7 Alarmdauer

Fur jeden Tank kann die Alarmdauer und die Alarmschwelle eingestellt werden. Die
Dauer und die Aktivierung wird hier, die Alarmschwelle im folgenden Meni eingestellt.

O0s Alarm aus
1...600s Alarmdauer 1... 600 Sekunden
601 s Alarm ununterbrochen so lange, bis er quittiert wird oder durch

Veranderung des Messwertes der Alarmfall aufgehoben wird.

6.4.8 Alarmschwelle [0-100%)]

Ist fir den jeweiligen Tank eine Alarmschwelle hinterlegt, so wird der Schwellenwert
durch eine kleine Linie am seitlichen Tankfullstands-Balken anzeigt. Somit ist auf einen
Blick erkennbar, ob sich die Tankpegel im ordnungsgemaRen Bereich befinden.

Fur Alarmschwellen tiber 50% gilt der Voll-Alarm, d.h. ein Fllstandspegel tUber der
Alarmschwelle 16st Alarm aus.

Fur Alarmschwellen unter 50% gilt der Leer-Alarm, d.h. dass ein Fillstandspegel unter
der Alarmschwelle Alarm ausldst.

Im Alarmfall wird der entsprechende Fiillstand rot eingeféarbt.

6.5 Setup Energie

*‘"”"”’;“ """""""""" "Enstellingen
Energie

S ————

T‘

[ T———————
SHL 612 SHL 612
Solar Windgenerator

M EMbox -1 | EM-box -3

Lichtmaschine Sense Nicht aktiv

‘. ‘EM-box -5 - EMbox 6

Bordnetz \Wechselrichter

‘ EM-box -7 EM-box -8 ‘

Ankerwinde If Nicht aktiv ‘

Alle in Energiemonitor vorhandenen Gerate (Shunts SHL, Ladegeréte, ...) werden hier
verwaltet.
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6.5.1 Setup Shunt SHL

Die Shunts SHL, bzw. die Shunts der EM-box kénnen von diesem Meni eingestellt
werden.

f < (| Finstelitingen 1
Solar
'f""

B eSS
Bezeichnung SHL 612 V016
Solar ID# 0 SN# 01125

[T ———P——IT" [ ———————
R Kapazitatszahler

eset
Kapazitatszahler 0Ah

6.5.1.1 Bezeichnung

Dieser Name wird in dem Energiesymbol der Anzeige angezeigt und dient der
Zuordnung des Shunt zum gemessenen Strom. Stromquellen wie Solar, Wind,
Hydrogenerator, Brennstoffzelle... werden im oberen Teil des Displays angezeigt.
Stromsenken (Verbraucher) im unteren Teil.

Wird die Bezeichnung ,Nicht aktiv* gewahlt so wird dieser Shunt im Energiemonitor
nicht angezeigt.

6.5.1.2 Identifikation

Es wird die Type der Hardware (z.B Shunt SHL312) angezeigt, deren Softwarestand
(V002) und die Seriennummer des Gerates.

6.5.1.3 Reset Kapazitdtzdhler

Reset des Zahlers der geladenen bzw. entladenen Ah. Dazu muss auf die jeweilige
Taste gedruckt werden und nach erfolgter PIN Eingabe (PIN Default 1234) wird der
Zahler Reset durchgefihrt.

6.5.2 Setup Ladegerat ALC

Die Ladegerate der Serie ALC kénnen von diesem Men( eingestellt werden.
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e Ens tellingen
< Ladegerat >
™ e[ ALC 12/50 V007

100 % ID# 2 SN# 22556

Slent Mode

Aus

Uil
rm ' Ausgang 2
mmm-l "
rm I Ausgang 3 |

Ausgang 1

| Description ; Battery type
House AGM

mem- rm
iMauc. Charge Current |

fp—
. 100 % I

il ———
\‘ |

6.5.2.1 Identifikation

Es wird die Type der Hardware (z.B. ALC 12/50) angezeigt, deren Softwarestand
(V007) und die Seriennummer des Gerates.

6.5.2.2 Limit

Zur Reduzierung der netzseitigen Stromaufnahme kann die Gerateleistung eingestellt
werden. Nach Betatigen der Taste Limit kann die Geréateleistung in 10% Schritten
verandert werden (40-100%).

6.5.2.3 Silent Mode (sleep)

Zum Betrieb ohne Luftergerdausche kann der Silent (Sleep) Modus aktiviert werden.
Der Lufter schaltet ab und die Gerateleistung wird entsprechend reduziert.

6.5.2.4 Ausgang 1,2,3

Diese Einstellungen sind fur jeden Ausgang individuell vorzunehmen:

Bezeichnung:
Name der im Display des Ladegerates Serie ALC und im Systemmonitor PSM
angezeigt wird.

Batterietyp

Es kann zwischen den Einstellungen Gel, Saure, AGM und Indi1 gewahlt werden. Die
Einstellung der Parameter fiir die individuelle Kennlinie sind in Kapitel 6.5.2.5.
beschrieben.

Ladestrom

Fur den Ausgang +2 und +3 kann der Ladestrom reduziert werden, um mit einem
geringeren Kabelquerschnitt arbeiten zu kénnen. Der Mindestquerschnitt von 4 gmm
darf keinesfalls unterschritten werden! Fir den Ausgang +1 ist dies nicht moglich.
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6.5.2.5 Individuelle Kennlinie

In diesem Untermeni kdnnen die Parameter fiir die individuelle Kennlinie eingestellt
werden:

f < 1 Einsteliingen 2
Ladegerat

.. (T —
U1 Indiv. Ladekennl. | Temperaturkoeff.
142V -20 mV /K
[T ————————————. (S ————]—————
U2 Indiv. Ladekennl.
139 V

1) Ul Ladespannung
2) U2 Erhaltungsladung
3) Temperaturkoeffizient der Temperaturkompensation

6.6 Setup Hauptschalter

Insgesamt kénnen bis zu 12 Hauptschalter an den PSM angeschlossen werden.
Sofern eine EM-box angeschlossen ist, sind in ihr bereits 3 Hauptschalter enthalten.
AuRerdem kann fir jeden Hauptschalter eingestellt werden, ob zur Betatigung eine
PIN-Eingabe erforderlich und/oder eine Tiefentladefunktion gewiinscht ist.

m T MMMMWWW
nggnnung Aus ‘ ™ Ausschaltverz.
‘ 112 V | 20 s

! Unterspannung Ein H Einschaltverz. |
125V 10 s

|
< j Ankerwinde

g
r Bezeichnung I FBC 260 V003
‘ Ankerwinde | ID# O SN# 00699

Posmon ‘

Ankerwinde

erWacung U f " Spannu ‘
Aus Am
nf |

6.6.1 Bezeichnung

F Uberspannung Aus H Aussctverz \
156 V
M Uberspannung Ein H nscatverz. ‘
20 s

135V

Dieser Name wird in dem Schaltersymbol der Anzeige angezeigt und dient der
leichteren Zuordnung. Die Namen sind bei der EM-box fest zugeordnet.
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6.6.2 Identifikation

Es wird die Type der Hardware (z.B. FBC 260) angezeigt, deren Softwarestand (Vxx)
und die Seriennummer des Gerétes.

6.6.3 PIN-Abfrage

Einstellung ob zur Betatigung eine PIN-Eingabe erforderlich ist. Durch Antippen der
jeweiligen Taste kann der PIN aktiviert bzw. deaktiviert werden. Der PIN ist identisch
zu dem PIN zum Setupzugang.

6.6.4 Position

Die Anzeigeposition auf dem Display kann fiir jeden Hauptschalter einzeln definiert
werden. Pro Seite kénnen bis zu 6 Hauptschalter angezeigt werden (Seite 1: Position 1
bis 6, Seite 2: Position 7 bis 12) — eine Doppelbelegung einer Position ist
ausgeschlossen. Bei Verwendung mehrerer Systemmonitore PSM miissen diese
Daten fir jeden PSM separat eingestellt werden.

6.6.5 Uberwachung U (nur FBC)

Einstellung ob der Tiefentladeschutz (Uberwachung U) aktiviert bzw. deaktiviert
werden soll.

Die Spannungsschwellen und Verzdégerungszeiten fiir den Tiefentladeschutz und die
Uberspannungsiiberwachung kénnen individuell eingestellt werden.

Der Wert Unterspannung EIN muss dabei unter dem Wert fiir Unterspannung AUS
liegen. Der Wert Uberspannung EIN muss tiber dem Wert fir Uberspannung AUS
liegen.

Die Werkseinstellungen sind auf den Bildern abzulesen. Fiir 24V-Anlagen sind die
Werte entsprechend zu verdoppeln.

6.6.6 Anzeige Spannung (nur FBC)

Soll die Batteriespannung am Hauptschaltereingang auf der Batterieseite angezeigt
werden muss dies hier aktiviert werden.

6.7 Setup AC (CMW / LAU)

Ist eine Umschalteinheit LAU oder ein Interface CMW an den PSM angeschlossen
so kdnnen die Anzeige und Betriebsparameter eingestellt werden.
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1 ————  ——

x Elnstellungen AC (1/ 2) | 2

T———————— . g—

Hysterese | LAU V003
6\ SN# 01234

. mmﬁm!:m-
| Ausgang 2 aktiv

e ———
| Einstellungen AC (2/2)

r"‘" i il s i e
Unterspannung 2 Uberspannung 2
180 V 250 v

O i

WMWWW
Einschaltverz. 2 | Quelle 2
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6.7.1 Konfiguration

Einschaltverz. 3| Quelle 3
3s |l Generator start

Anzeige welches Modell (CMW / LAU Xxx) angeschlossen ist.

6.7.2 ldentifikation

Es wird die Type der Hardware (z.B. LAU3xx) angezeigt, deren Softwarestand (V001)
und die Seriennummer des Gerétes.

6.7.3 Prioritaten (nur LAU)

Die Reihenfolge der automatischen Quellenumschaltung kann an die Anlage
angepasst werden. Prioritat 1,2,3 bedeuted, dass die Quelle 1 Vorrang vor der Quelle
2 und 3 besitzt und bei Anliegen der Netzspannung im giiltigen Bereich vorrangig
eingeschaltet wird.

6.7.4 Schaltschwellen (nur LAU)

Die Schwellen fiir Unter- und Uberspannung und Verzégerungszeit fiir den
automatische Quellenumschaltung kénnen individuell pro Quelle festgelegt werden. Ist
die Netzspannung der Quelle gré3er der Unterspannung und kleiner der
Uberspannung wird die Quelle bei entsprechender Prioritét eingeschaltet.

6.7.5 Ausgrenzung (nur LAU)

Verbraucher die nicht von jeder Quelle versorgt werden sollen, kénnen an den
zusatzlichen Ausgang XX der LAU angeschlossen werden. Die Aktivierung dieses
Ausganges in Abhangigkeit des Quelle wird hier festgelegt. Nur bei den eingestellten
aktiven Quellen ist dieser Ausgang aktiv.

6.7.6 Hysterese (nur LAU)

Fur die Abschaltung wegen Unterspannung kann eine Hysterese definiert werden, die
die Abschaltschwelle um xx Volt niedriger als die Einschaltschwelle definiert. Damit
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kann ein unerwiinschtes Toggeln (Ein- und Ausschalten) beim Zuschalten der Quelle
bei eingeschalteten Verbrauchern verhindert werden.

6.7.7 Bezeichnung

Fir jede AC-Quelle wird die Bezeichnung symbolisch angezeigt und dient der
leichteren Zuordnung.

6.8 Alarmmanagement

Einstellungen

?;J(W—Alarme
Meldung

T mmmmnmunmummnmmmnmuumm

Batterie-Alarme

Meldung + Summer
| " Madegerat-Alarme
Aus

‘|Nm]\MIN\\IH\UI\\H\|\\\nIuNwwmlﬂwnmmmmmm wmmmnnmnm\“
|

Zur Anzeige von Batterie- oder Tankalarmen kann pro Monitor die Alarmbehandlung
aktiviert werden. Ist die Alarmbehandlung ausgeschaltet werden keine Alarme
angezeigt. Bei eingeschalteter Alarmbehandlung kann eine geratespezifische (Batterie-
oder Tank) Einstellung durchgefiihrt werden.

Aus: Fur dieses Geréat wird kein Alarm angezeigt.

Meldung: Fir dieses Gerat wird nur eine Meldung am Bildschirm angezeigt.
Meldung + Fir dieses Gerat wird eine Meldung am Bildschirm angezeigt und
Summer: gleichzeitig ertdnt ein akustisches Signal bei blinkender

Bildschirmbeleuchtung.
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7. Betrieb

Der grof3e, hintergrundbeleuchtete Farb-Touchscreen Display informiert Sie iber alle
Werte der elektrischen Anlage die zur Verfigung stehen.

Im Hauptmeni sind die Meniunterpunkte aktiv, zu denen von den angeschlossenen
Geréaten Daten zur Verfugung stehen. Dies wird durch die farbige Darstellung
angezeigt.

Philippi System Monitor

T
e

'Hauptschalter || Einstellungen ‘

7.0.1 Allgemeine Bedienung

Zur direkten Aktivierung des Standby-Modus muss der Titelbalken mittig angetippt
werden. Das Display leuchtet dann noch mit der Helligkeit, die fiir den Standby-Modus
im Setup eingestellt wurde (Kapitel 6.1.4).

Durch Antippen des Displays an jeder beliebigen Stelle geht der PSM wieder in den
normalen Betriebsmodus zuriick.

7.1 Untermenu Batterie

Es kénnen maximal 4 Batteriegruppen pro Seite angezeigt werden. Weitere
Batteriegruppen werden auf der nachsten Seite angezeigt. Die Seiten kdnnen durch
Betétigen der Pfeilbuttons oben gewechselt werden.

Steht der angezeigten Batteriegruppe ein aktiver Shunt (Batteriemanagement) zur
Verfligung, wird durch die farbige Balkenhéhe der Batterie angezeigt, wie viel
Restkapazitat noch vorhanden ist.

Gleichzeitig wird noch die verfligbare Restkapazitét in % und die Spannung und der
Lade/Entladestromes der Batterie angezeigt. Alternativ kann durch Bertihren des
Displays zwischen der verbleibenden Kapazitat in Ah, der Restzeit bis zum
Kapazitatsalarm bzw. die voraussichtliche Ladezeit im Ladebetrieb und bei
angeschlossenem Temperaturfiihler am Shunt der Temperatur umgeschaltet werden.
Die Stromanzeige wird dynamisch angepasst, d.h. es werden zur besseren
Ablesbarkeit immer nur 3 Ziffern dargestellt (z.B. 120A, 45,5A oder 0,01 A). Ein Minus-
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Zeichen vor der Ampere-Zahl bedeutet, dass die Batterie entladen wird. Ist kein Minus-
Zeichen vorhanden, so wird die Batterie mit der auf dem Display angezeigten
Stromstéarke aufgeladen.

Die griine Flache zeigt die nutzbare Kapazitat bis zum eingestellten Kapazitatsalarm.
Die dunkelgriine Flache zeigt die theoretisch verfiighare Kapazitat bis zur vorstandigen
Entladung der Batterie (Tiefentladung), die grundsatzlich vermieden werden sollte um
die Batterie nicht zu schadigen. Wurde bereits vom Shunt SHC im Betrieb durch
vorzeitiges Erreichen der Tiefentladung erkannt dass die nominale Batteriekapazitat
z.B. durch Alterungseinfliisse nicht zur Verfiigung steht, wird der nicht nutzbare Anteil
durch einen dunkelgrauen Bereich dargestellt.

€ Batteriemonitor 1

[125v 4314 |

12,5v
Starter

Unterschreitet die Batterie-Kapazitat die eingestellte Schwelle, erscheint im Display
eine Warnmeldung. Die verbleibende Kapazitat wird orange dargestellt und das
Batteriesymbol ist rot dargestellt.

Wird die Batterie als fast leer bzw. tiefentladen erkannt oder bei Uberspannung
(Batteriespannung > 15 V) erscheint im Display eine Warnmeldung. Die verbleibende
Kapazitat wird orange dargestellt und das Batteriesymbol ist rot dargestellt.

Steht nur eine Spannungsmessung (fir Starterbatterie ausreichend) zur Verfligung
wird dies durch eine einfarbige Anzeige dargestellt und die gemessene Spannung wird
angezeigt. Sinkt die Batteriespannung unter die in 6.3.17 eingestellte Alarmschwelle
wird die Batterie rot dargestellt.
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7.1.1 Funktionen Batteriemanagement

7.1.1.1 Restzeitberechnung

Die Restzeit ist die Zeit, die die Hauptbatterie mit dem aktuellen Stromverbrauch noch
verwendet werden kann, bis der Kapazitatsalarm erreicht wird. Wahrend des Ladens
wird die vorrausichtlichte Ladedauer angezeigt bis die Batterien zu ca. 95 %
aufgeladen sind. Der maximale Wert wahrend eines Entladevorgangs betragt 99,9
Stunden (> 4 Tage). Die Restzeit wird automatisch unter Berlicksichtigung der Peukert
- Funktion korrigiert.

7.1.1.2 Erkennung der Vollladung

Eine Batterie wird als vollstandig aufgeladen (100%) eingestuft, wenn:
1) die Ladespannung eingehalten wird (13,5V /27,0 V)
2) der Ladestrom unter 2% der eingestellten Batteriekapazitat gesunken ist.

Werden alle aufgefiihrten Parameter fir 4 Minuten erfllt, so wird der Wert fur die
aktuelle Kapazitat auf 100% zurtickgesetzt.

7.1.1.3 Errechnung des aktuellen Ladezustandes

Wahrend des Aufladens wird automatisch der Ah-Wirkungsgrad der Batterie (C.E.F.)
bei der Kapazitatsherechnung bertcksichtigt.

7.1.1.4 Erkennung der vorzeitigen Entladung

Fallt die Batterie-Spannung vorzeitig je nach Belastung unter bestimmte Spannungs -
schwellen, wird der Ladezustand auf 20 % bzw. bei vollstandiger Entladung auf 0%
gesetzt.

Dabei wird - sofern méglich - die nicht zur Verfiigung stehende Kapazitat (Differenz
aus Nennkapazitat zu entnommener Kapagzitat) ermittelt und als graue Flache
dargestellt.

Diese graue Flache kann bei normalen Entladungen (<C10) als Indikator fiir die
Alterung der Batterie herangezogen werden. Bei Hochstrombelastungen im Bereich
von >C5 (z.B. Elektroboote) ist dies als Indikator fur die Ubliche verminderte Kapazitat
bei hohen Belastungen zu werten.

Diese Funktion kann nur bei Erreichen von Batteriespannungen < 11,5V
(lastabhéngig) und weiteren im System festgelegten Bedingungen in Erscheinung
treten. Wird die Batterie nie in diesen stark entladenen Bereich entladen, kann eine
Ermittlung nicht stattfinden und es wird von einer 100%ig intakten Batterie
ausgegangen.
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7.1.1.5 Steuerung eines externen Generators (nur Ausftihrung PSM-G)

Zur Steuerung eines Generators in Abhangigkeit der Batterie-Kapazitéat kann der
Systemmonitor PSM-G verwendet werden, da dieser einen Steuerausgang auf der
Ruckseite des Displays besitzt. Der open-collector Ausgang des PSM wird dazu wie
folgt beschaltet:

O O
L/ SH-
O
O —
Steuerrelais Bordnetz
Generator — +
1A
PBUS PBUS PBUS
| — | —
O O

Gesteuert wird der Generatorstartkontakt von allen im System angeschlossenen
Batterie-Management-Shunts SHC. Dazu miissen die Generatorstart, -stop Werte im
Batterie-Setup angepasst werden (siehe auch unter 6.3.7 und 6.3.8).

Generatorstart: Sinkt die Batteriekapazitéat unter den eingestellten Wert, wird der
Generatorstartkontakt aktiv. Sind mehrere Batterie-Management-Shunts SHC im
System angemeldet startet der Generator sobald die Kapazitit eines der Batterie-
Management-Shunts unter die jeweils eingestellte Kapazitatsschwelle fallt.

Generatorstopp: Ubersteigt die Batteriekapazitat den eingestellten Stopp-Wert, wird
der Generatorstartkontakt deaktiviert. Sind mehrere Batteriemanagement-Shunts im
System angemeldet stoppt der Generator sobald die Kapazitaten aller
Batteriemanagement-Shunts (ber die jeweils eingestellten Kapazitatsschwellen
gestiegen sind.

Soll ein Batteriemanagement-Shunt den Generator nicht starten bzw. stoppen kénnen,
so sind dessen Kapazitatsschwellen auf 0% (Start) und 100% (Stopp) einzustellen.
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7.2 UnterMent Tank

] Tanks

33 % 36 %

Wasser  Fékalien Diesel Grau
Bb Hinten Sth

7.2.1 Funktionen Tanks

Durch Antippen eines beliebigen Tanks kann die Anzeige zwischen keiner, % und
Liter-Anzeige umgeschaltet werden

Ist ein Tank als Durchflusssensor konfiguriert so kann durch Antippen der
Tankbezeichnung unterhalb des Tankfullstandbalkens der Fillstand an die neue
Situation angepasst werden. (z.B. Setzen des Tanks auf 100%). Fur einen Watermaker
empfiehlt sich, die 100-fache Stundenleistung als Tankgrée einzugeben.

7.2.2 Stromsparmodus am CMT

Der Stromsparmodus ist speziell fir den Betrieb mit Ultraschalltankgebern UTV
vorgesehen, da diese Geber einen Stromverbrauch von 50mA pro Geber haben.

Der Stromsparmodus wird aktiv, sobald alle angeschlossenen Systemmonitore in
Schlafmodus (Anzeige aus) sind. Dabei wird von einer ununterbrochenen Messung in
eine zyklische Messung umgeschaltet:

bei einer Versorgungsspannung von 11,5 - 13V (bzw. 23-26V) erfolgt die Messung der
Tankgeber alle 30 Minuten flir eine Zeitdauer von 5 Minuten. Sinkt die
Versorgungsspannung unter 11,5V (23 V) erfolgt die Messung alle 2 Stunden fur 5
Minuten. Oberhalb von 13V (26 V) ist der Stromsparmodus automatisch ausgeschaltet.
Die Messung wird jederzeit durch Aufruf der Tankseite gestartet, um aktuelle
Messwerte zu erhalten falls sich das System im Stromsparmodus befindet. Wahrend
den Zykluspausen werden die zuletzt gemessenen Werte angezeigt.

7.2.3 Fehlersuche Tankgeber

Zeigt der Tankmonitor falsche Werte oder (---), so ist zuerst der Tankgeber auf
Funktion oder korrekten Anschluss hin zu tGberpriifen. Ebenso sollte die Verkabelung
zwischen Tankgeber und CMT Uberpriift werden, da dies die Hauptfehlerquelle ist.
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Sind die angezeigten Werte vollig unglaubwirdig, ist die Versorgungsspannung fiir das
CMT und die Geber zu prifen. Sie betrédgt min. 10V.

7.3 UnterMent Energie

Dieser Bildschirm zeigt die Energiebilanz des Bordsystems. Je nach Ausbau mit
StrommefRshunts SHL oder einer EM-box kénnen die Stromflisse detailliert analysiert
werden, das heil3t welche Ladequellen speisen die Energie und welche Senken
(Verbraucher) verbrauchen wie viel Energie. Auch lasst sich ablesen ob die gesamte
Batterieanlage Energie liefert oder aufnimmt.

Die Ladequellen werden im oberen Teil dargestellt, die Senken (Verbraucher) und die
Batterieanlage im unteren Teil.

In dieser Ansicht werden alle Batterien als eine Batterie zusammengefasst um die
Ubersichtlichkeit zu erleichtern. Fiir eine detaillierte Analyse der Batterieanlage steht
das Untermenu Batterie zur Verfiigung.

Energy [

AR { Fm\Mum\mu\n\\m\lurﬂumumm\muwn

on [ [ [

43,1A 11,4

(& (% [Ax]

2,03A 10,0A | |11,0A || 120A 130A

7.3.1 Funktionen Energie

Durch Antippen der Quellensymbole kann die Stromanzeige auf die Anzeige der
gelieferten bzw. verbrauchten Amperestunden seit dem letzten Zahler Reset
umgeschaltet werden. Die Anzeige wechselt automatisch nach 1 min zurtick auf die
Ampere-Anzeige.

Fur die Ladegerate der Serie ALC stehen nach dem Antippen des Symbols weitere
Informationen zur Verfligung die in einem separaten Fenster angezeigt werden. Diese
zusatzlichen Informationsmaoglichkeit wird durch ein kleines i in der rechten oberen
Ecke des Symbols angezeigt.

Ist eine EM-box angeschlossen so werden die Sicherungen an den Verbraucher-
anschlissen (+5, +6, +7) von der EM-box Uberwacht. Fallt eine der Sicherungen aus,
so wird dies durch ein rotes Warnkastchen im entsprechenden Gerat angezeigt.
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7.3.1.1 Ladegerat ALC
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Im Bildschirm Ladegerat werden die Parameter des Ladegerates ALC angezeigt.
Uber die Tasten Limit+, Limit- und Sleep kénnen die jeweiligen Betriebsmodi eingestellt
werden.

7.4 UnterMeni Hauptschalter

Eme“fgéncy

Dieser Bildschirm zeigt die Stellung der Batterie-Hauptschalter.

7.4.1 Funktionen Hauptschalter

Durch Antippen kann der Hauptschalter ein/ausgeschaltet werden. Die Taste muss fur
eine halbe Sekunde betatigt werden bis ein kurzer Signalton ertdnt, nach dem
Loslassen der Taste wird die Schaltfunktion ausgeltst.

Falls zur Betatigung ein PIN notwendig ist, wird dies durch einen kleinen Schliissel
angezeigt.
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7.5 UnterMenu AC
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Dieser Bildschirm zeigt die Energiesituation der AC-Anlage. Die oberen Symbole
zeigen die zur Verfiigung stehenden Quellen. Sind diese aktiv, wird die Spannung
angezeigt (nur LAU). Die aktuell auf das Bordnetz geschaltete Quelle wird durch die
Linie gekennzeichnet. Ist ein Messwandler ACW vorhanden, werden die Parameter
(Spannung, Strom, Frequenz und die verbrauchten Kilowattstunden seit dem letzten
Reset) im unteren Feld angezeigt.

7.6 Alarmliste

Wmmnnmmmmm
i
01. Batterie, Service |, tiefentladen

Alarmlist

Ist die Alarm Behandlung aktiviert, wird automatisch eine Liste mit allen im System
anliegenden Alarmen angezeigt sobald ein neuer Alarm gemeldet wird.

Das Vorhandensein aktiver Alarme ist an der rot gefarbten Titelleiste des PSM
erkennbar. Zum Anzeigen der Alarmliste genigt ein mittiges Antippen der rot gefarbten
Titelleiste.

Ist im Setup eingestellt, dass die Anzeige eines neuen Alarmes durch ein akustisches
und optisches Signal begleitet werden soll, blinkt im Alarmfall die Displaybeleuchtung
im Takt mit dem akustischen Signal.
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Das akustische Signal ertont fir maximal 60 Sekunden, kann aber auch vorzeitig durch
Antippen des Bildschirms abgeschaltet werden.

8. Software Update

Zum Update der Software des PSM wird eine Micro-SD Karte (1- 4GB, Micro-SD-
Karten mit einer héheren Kapazitat kdnnen nicht gelesen werden) benétigt. Nach
Erhalt der Software miissen die Dateien auf die zuvor leere Micro-SD-Karte aufgespielt
werden (ohne Ordner, oberste Ebene).

Zum Update muss die Stromversorgung vom PSM getrennt werden und der riickseitige
Deckel abgenommen werden. An der rechten Platinenkante befindet sich der SD-
Karten Halter. Der Deckel muss ca. 1 mm nach innen geschoben werden und dann
aufgeklappt werden. Anschliel3end kann die SD-Karte eingelegt werden und der
Deckel wieder zugeklappt werden und wieder ca. 1mm zur AuRenkante geschoben
werden bis er einrastet.

AnschlieBend kann die Stromversorgung eingesteckt werden und der Bildschirm zeigt
dass eine neue Software erkannt wurde und diese automatisch installiert wird. Nach
ca. 10 sec. ist das Update abgeschlossen und der Bildschirm fordert die Enthahme der
SD-Karte. Dazu wird die Stromversorgung wieder getrennt und die SD-Karte wieder
entnommen. Der Deckel des SD-Kartenhalters muss nach der Entnahme wieder nach
rechts geschoben werden damit er verriegelt ist.

AnschlieBend kann der Deckel wieder montiert werden und das Gerat normal in
Betrieb gehen.

Sollte nach Einlegen der SD-Karte der PSM normal starten, wurde keine oder die
bereits installierte Software erkannt.

Es kénnen nur Micro-SD Karten mit einer Kapazitat bis max. 4GB
verwendet werden!
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9, Revisionsverzeichnis

MRZ 2013 VERSION 14

- EM-box Firmware update via P-Bus.
- Anzeige von Tank-, Batteriealarmen im Pop-up Fenster, Alarmverwaltung.
- Die am FBC anliegende Spannung kann als Batterie angezeigt werden.

JAN 2013 VERSION 13

- Langes Driicken der Taste "zurlick" zum vorherigen Bildschirm bewirkt einen
Sprung auf die Startseite.

- Die am CMT an U1 anliegende Spannung kann als Batterie angezeigt werden
(CMT ab SW-Version 5)

JAN 2013 VERSION 12

- Am SHC ist der Peukert-Faktor von 1,00 bis 1,40 einstellbar.

- Anzeige der Batterietemperatur in °F und °C

- Die Position der Hauptschalter Buttons auf dem Bildschirm kann frei
eingestellt werden.

JUN 2012 VERSION 12

- Neuer Bildschirmtreiber beseitigt Pixelfehler in der Anzeige.
- Aufzeichnung der Batterie- und Energiedaten auf SD-Karte mdglich (Logging)

MAI 2012 VERSION 11

- Integration des AC-Moduls LAU

FEB 2012 VERSION 10

- Serienstand mit finalem Design implementiert
- Der Spannungsiiberwachung des FBC kann deaktiviert werden.
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